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3. PLANOS

3.1. PROTESIS PATA POSTERIOR
3.2. CUERPO

3.3. BARRA DELANTERA'Y TRASERA
3.4. SOCKET

3.5. PARALELOGRAMO

3.6. PIE



Comprobado : 30/06/2021
Homologado : 1

Toler. Gen.

SO 2768-m

PROTESIS PATA POSTERIOR

Bilboko Ingeniaritza Eskola

1 1 Cuerpo PA6 0,119 kg
2 1 Barra delantera PAG6 0,005 kg
3 2 Barra trasera PAG 0,003 kg
4 1 Socket PAG 0,183 kg
5 1 Paralelogramo PAG6 0,014 kg
— = 6 1 Pie PAGB 0,135 kg
[ ] 7 1 Pasador cilindrico A 6 x 24 ISO 8734 AISI 410 0,005 kg
8 1 Pasador cilindrico A 6 x 28 ISO 8734 AISI 410 0,006 kg
! ) 9 1 Pasador cilindrico A 6 x 40 ISO 8734 AIS1410 0,009 kg
10 1 Pasador cilindrico A 6 x 55 ISO 8734 AISI 410 0,012 kg
11 1 Pasador cilindrico A 4 x 16 ISO 8734 AISI1 410 0,002 kg
12 1 Pasador cilindrico A 4 x 32 ISO 8734 AlSI 410 0,003 kg
13 1 Pasador cilindrico A 16 x 40 ISO 8734 AlSI 410 0,062 kg
Marca |Cantidad Denominacién Plano Material Peso
"""""""" UPV-ERY

Escuela de Ingenieria de Bilbao

Junio/2021

N° plano :

Total planos :

1,11
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Dibujado : 30/06/2021
Comprobado : 3/06/2021
Homologado : I

CUERPO

..............

UPV-EHU

Bilboko Ingeniaritza Eskola
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N° plano :

2

Total planos :

2,6
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2 1 Barra delantera PAG 0,005 kg e
3 2 Barra trasera PA6 0,003 kg
Marca |Cantidad Denominacion Plano Material Peso
Fecha Nombre-Apellido Firmas
Dibujado : 30/06/2021 | M. Casal i UPV-EHU
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BARRA DELANTERA Y TRASERA
11 N° plano :
ISO 2768-m :
Totalplanos: 3 / 6
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Socket

PAG

0,183 kg

Marca |Cantidad

Nombre- Apeltido

Denominacion

Dibujado : 30/06/2021
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SOCKET

Plano Material
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4

Total planos :

4,6
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5 1 Paralelogramo PA6 0,014 kg
Marca |Cantidad Denominacién Plano Material Peso
Fecha Nombre-Apellido Firmas
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PARALELOGRAMO
12 N° plano : 5
ISO 2768-m :
Totalplanos: 5 / 6
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N° plano :

6

Total planos :

6,6




